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引言 
 

PD130 是基于微处理器设计的用于停车场和车辆出入控制的单通道车辆检测器。PD130
的设计使用了许多最新技术来广泛地适应众多停车场的使用环境，以供客户选用。 
 
检测器的基本功能是：通过车辆经过埋在路面下的环行线圈所引起的电感变化，来检

测车辆的存在。 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
检测器的设计易于安装、使用方便。不同模式的选择是通过改变前面板开关位置来实

现。 
 
面板开关可以进行不同线圈频率设置、灵敏度设置和工作模式设置。 
 
PD130 在机壳前面板上提供可视的输出（LED）指示，输出继电器的连接接点联在机

壳后部的 11 脚插头上。LED 用来表示已经打开电源、一个车辆经过线圈或线圈是否存

在故障。存在继电器具有故障安全功能，在检测到一个车辆或掉电的情况下它将闭

合。 
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2. 技术参数 
 

2.1 功能参数 
 
 

调谐 全自动 
自调电感范围  20-1500μH                       

灵敏度                 面板上四级可调 

                    高  0.02%  (ΔL/L) 

                    中高 0.05%  (ΔL/L) 

                    中低 0.1%  (ΔL/L) 

                    低  0.5%  (ΔL/L) 

频率 四级开关可选                                       

                    频率取决于线圈几何尺寸  

自动灵敏度提升       开关可选 

过滤器              开关选择 2 秒过滤 

存在继电器          具有故障安全功能 
存在时间                         开关可选：有限存在 
                                                                   永久存在 

脉冲继电器          开关可选：脉冲（检测时） 

                              脉冲（不检测时） 

脉冲输出持续时间      大约 150 毫秒 

响应时间             100 毫秒 

漂移补偿率           大约每分钟 1%ΔL/L  

可见指示         1 个电源 LED-红 

                   1 个通道状态 LED-绿 

检测输出           继电器（电流： 5A/AC230V） 

复位开关              按机壳前面下部开关 

浪涌保护                       线圈输入端：绝缘变压器、稳压管和气体放电管保护 

 
2.2 电气参数 
 
   

电源要求                            12 - 24V AC/DC (PD134) 
120V AC  ±15% ( 48 至 60Hz )                            
230V AC  ±15% ( 48 至 60Hz ) 

              要求:在 AC 230V 时最大 1.5 VA 
              
2.3 环境参数 
 

存储温度              -40℃至+85℃ 

工作温度                -40℃至+80℃ 

湿度          高达 95%无冷凝 

电路保护              涂敷 PCB 板和所有元件 
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2.4 机械参数 
 

盒体材料                ABS 工程塑料 

安装位置                支架或 DIN 插座安装 

连接器                单 11 引脚插头（86CP11） 

盒体尺寸              76mm×39mm×78mm 
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3. 操作说明 
 
 

3.1 硬件安装 
 

 

PD130 单通道停车检测器设计为支架或 DIN 插座安装，控制和可见指示灯在 

盒体的前面，连接线接在盒体的后端。 

 

电源、线圈和继电器输出端全部连接在盒体后端的单 11 脚的插座上。 

 
3.2 开关设置选择 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.2.1 频率开关 
 
 

频率开关是最下面的两个开关，标号 1和标号 2。有四种频率可选，设置如下： 

（关/OFF，开/ON） 

SW2     SW1    工作频率 

关      关         高 

开      关        中高 

关      开        中低 

开      开         低 
 

线圈频率开关允许根据开关的位置决定频率的高低变换。线圈的频率取决于线

圈的尺寸。频率开关只能使频率发生简单的变化。 
 

在多于一个检测器的应用场合，必须确保检测器之间没有串扰。可以通过两个检测

器的线圈安装在不同的位置（两个平行边的位置相距大约 2 米），同时设置为不同的

频率来实现。作为一般的规律，检测器与一个具有最大电感的线圈相连应该设置为最

低频率。线圈电感是随着线圈的尺寸、线圈的圈数和馈线长度的增加而增加的。 
 

3.2.2 灵敏度 
 

检测器的灵敏度允许检测器根据电感变化量的不同和车辆检测的需要来选择使

用。它有如下四种灵敏度选择：（关/OFF，开/ON） 

SW4    SW3     灵敏度 

关      关        高 
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开      关       中高 

关      开       中低 

开      开        低 as 
 

3.2.3 自动灵敏度提升 
 

自动灵敏度提升是检测器的一种不检测参考线变化的模式。这种模式的选择是

通过外壳前面板的第 5个开关来切换: 

 

SW5 

关       停用 

开       启用 

 

自动灵敏度提升可以使检测器在检测一个车辆时，灵敏度水平提高到一个最大 

水平，而不管当前灵敏度水平如何，在整个车辆经过线圈的存在时间内，将保 

持这个水平。当车辆离开线圈，检测器的灵敏度水平将重新回到预设的水平。 

 

3.2.4 过滤模式： 

过滤模式由第 6个开关选择。当一个车辆经过线圈时，过滤功能产生一个 2秒 

钟的延时才输出。这种模式可以使经过线圈不需要被检测的、小的车辆可以不 

被检测到。过滤器模式可以应用在任何灵敏度水平，并且可以进行如下选择： 

SW6 

关       停用 

开       启用 
 

3.2.5 脉冲继电器 

脉冲继电器是在车辆检测（进入）或不检测（离开）的时候的输出。 

SW7 

关       脉冲（检测时） 

开       脉冲（不检测时） 
 

3.2.6  存在时间 

存在时间可以设置为永久存在或有限存在。在永久存在模式，当有一个车辆经 

过线圈，检测器将持续补偿环境的改变。存在模式由第 8个开关进行选择，配 

置如下： 

SW8 

关       有限存在 

开       永久存在 

3.2.7 复位开关 

 

在加电、初始安装或任何电源中断后，检测器将自动调谐与之连接的检测线 
圈。当任何一个开关的位置改变后或将检测器从一个地方移到另一个地方后， 
需要将检测器重新调谐，即按动 RESET 开关，检测器将自动调谐。 
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3.3 前面板指示灯 
 

当检测器调谐时，ON（红）LED 将发亮。OUTPUT （绿）LED 以 1HZ 的频率闪 

烁，表明正在调谐线圈的频率。绿色 LED 每次闪烁等于 10KHZ。当达到操作频 

率，将停止闪烁。按动复位开关，也会执行这种操作。 

 

检测器工作的过程中，ON（红）LED 将长亮。红色 LED 也是用 DU100 诊断单元 

的检测接口。 

 

如果线圈出现故障，绿色 LED 将以 2HZ 的频率闪烁，表明线圈故障。如果故障 

自动恢复，检测器将继续工作，但 LED 会保持闪烁，表明产生过故障。如果没 

有检测发生，LED 将会熄灭，否则重亮。在重新供电或复位，这种情况仍会恢 

复。 

 

只要有一个车辆经过感应线圈时被检测到时，绿色 LED 就会亮。 
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4. 操作指南 
 
 

感应线圈车辆检测器就是感应车辆的存在，在公路下面或人行道表面埋有一圈 
或多圈线圈，当车辆经过时，就可感应其存在。感应线圈通过绞在一起的馈线 
与检测器相连。 
 
当车辆经过感应线圈时，使线圈的电感变化，这种变化被检测器感应到。检测 
器灵敏度是可以调整的，以适应线圈和馈线的多样性来满足多种车型的需要。 
 
车辆通过检测器线圈时，检测器产生继电器输出，这种输出可以被用于触发与

其相连的控制装置。 
 

  
4.1 检测器调谐 

 
 

检测器的调谐是全自动的，一个检测器系统安装后，加电或进行一个复位操作

时，检测器就会自动调谐与之相连的线圈。检测器可以自动调谐线圈的范围是 20-
1500uH。 

这样大的调谐范围可以保证与之相连的所有线圈电感和连接馈线电感都在检测 
器的调谐范围之内。 
 
一旦调谐完成，感应线圈任何由环境产生的变化，会由检测器的内部补偿电路 
进行补偿，以保证检测器稳定调谐。 
 

 
 

4.2 检测器灵敏度 
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影响检测系统灵敏度的因素有：线圈的长度，线圈的圈数，馈线的长度和线圈

下面的金属增强物（如：建筑钢筋等）等因素。 
 
使用的自然环境条件决定需要的灵敏度，而灵敏度的调节靠机壳前面的灵敏度

开关的拨动。 
 
PD130 的灵敏度为适应停车场和车辆出入控制，已经确定为最佳状态。在选择

低灵敏度时，对小的不需检测的物体如自行车、手推车的检测可以消除，同

时，通过使用灵敏度自动提升（ASB）可以检测到高底盘车辆和拖车。 
 
ASB 操作如下：当不用 ASB 时，检测器的不检测车辆基准由检测器的灵敏度设

置。因此当检测器设置在最低灵敏度时，不检测车辆基准因此而降低。当启用

ASB 时，不管灵敏度如何设置，不检测车辆基准是相同的，在灵敏度设置为最

大时，它等于不检测车辆基准线。 
 

4.3 操作模式 
 
 

采用存在模式时，在车辆通过感应线圈的存在过程中，检测器将给出一个持续 
的继电器输出。检测器工作在永久存在模式，就是车辆的存在是一个无限的周 
期。如果没有选择永久存在模式，检测器输出时间由电感的变化而定。在有限 
存在模式下的时间设置是 1 小时 3%ΔL/L 的变化。 

 

脉冲继电器输出一个脉冲的持续时间是 150 毫秒，设置为“进入脉冲 

时”，检测器在一个车辆进入线圈时候发出一个脉冲；设置为“离开 

脉冲”，检测器在车辆离开线圈的时候发出一个脉冲。 

 

存在输出具有故障安全功能。这就是说如果在检测的时候检测器掉电，他仍将

给出一个检测输出。脉冲输出不具有故障安全功能，如果出现掉电，不会有输

出。 
 
 

4.4 响应时间 
 

 

检测器的响应时间就是从一个车辆进入线圈到检测器给出一个输出所用的时 
间。 
 
PD130 的响应时间可防止在有电子干扰的环境中引起误操作的可能，对于停车 
场和车辆出入控制的环境运用，具有相当高的可靠性。 
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5. 安装指导 
 
 

检测器模块所能达到的最好工作状态由与之相连的感应线圈的诸因素决定。这

些因素包括线圈金属材料的选择、线圈结构，以及正确的安装。一个车辆检测

系统的成功安装，必须遵循如下约束，严格遵守安装要求。检测器必须安装在

一个相对密封防潮的位置，尽可能靠近线圈。 
 
 

5.1 操作影响 
 
 

串扰 
当两个线圈安装十分接近时，其中一个的磁场将会与另一个重叠，并对另一个 
的磁场造成干扰。这种现象称之为串扰，它将会使检测器检测错误和死锁。 
 
相邻线圈之间的串扰可以通过设置为不同的操作模式而消除： 
 
1．注意选择操作频率。对两个相邻线圈，必须设置为不同的操作频率。 
 
2．分离两个相邻的线圈。两个线圈间的最小距离应保证在两米以上。 
 
3．如果馈线与其他的电线埋在一起，应采用屏蔽馈线。在与检测器相连的屏蔽

层末端必须接地。 
 

金属加强物影响 
 
在路面下有金属加强物（建筑钢筋等）的存在，对感应线圈电感的变化有影 
响，因此，对检测系统的灵敏度也产生一定的影响。所以，在有加强物的地 
方，线圈的圈数应比通常增加 2 圈，参考第 5.3 节。 
 
虽然不一定可能，但线圈、电缆与金属增强物之间的理想空间应该在 150 毫 
米左右。线槽应尽可能的浅，铺设完密封材料后，注意将馈线引线露出来。 

 

5.2 线圈和馈线的规格 
 

 

线圈和馈线应该最好选用单根多股无接头的绝缘铜导线，横截面积最小 1.5 平 
方毫米。 

 
我们不推荐在线圈与馈线间使用连接头。如果条件不允许，接点也应该焊接并

且应使用防水盒防水。这对检测器可靠性是十分必要和重要的。 
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5.3 感应线圈的几何尺寸 
 
 

除非条件不允许，感应线圈应为矩形，并且最长的边应与行车方向成直角 90 
度。这两条边的理想距离应该为 1 米宽。 
 
线圈的长度取决于被监控的路面宽度。线圈到路边的距离至少保持 300 毫米以 
上。 
 
通常，线圈的周长大于 10 米应该使用两圈线，当线圈周长小于 10 米，应该绕 
3 圈或更多圈。当线圈圆周尺寸小于 6 米，应该绕 4 圈或更多圈。通常根据经

验，在安装相邻线圈时，最好在 3 与 4 圈之间。 
 

 

5.4 线圈安装 
 
 

所有永久性的感应线圈都应安装在路面，在路面使用盘式切割机或类似设备切 
出线槽，在线槽的直角上切一个 45°的斜角，用以减小线槽直角对线圈的损 
坏。 
 
规定槽宽：4 毫米 
规定槽深：30 至 50 毫米 
 
在线槽靠近路边的一个角上必需切一个槽用以连接馈线。 
 
在将电缆放入线槽前，线圈和馈线的末端先要预留出足够的长度用来与检测器 
连接，当放入线圈线槽的线圈达到规定圈数后，电缆接着沿着馈线槽返回到路 
边检测器。两根从线圈到检测器的馈线长度应相等，并且这两条馈线必须对 
绞，以保证两线间电气特性接近（每米至少绞 20 次）。我们推荐馈线的最长长 
度为 100 米。值得注意的是线圈的灵敏度会随着馈线长度的增加而减小，所以 
理想的馈线是越短越好。 
 
路面处理时，线槽应使用环氧树脂或热的沥青膏快速密封。 
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图 5 .1 相邻线圈连接到不同检测器模式 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
图 5.2 线槽详图 

 

路肩

1
M

最小2米?      （ 路宽2米时）
最小3米?      （ 路宽4米时）

   最大距离 无限制

45°切角可降低拉力

行车方向

±2米（依路宽而定）

切槽

300mm 300mm

30-50mm
感应线圈
绕3圈

4mm

密封材料

路面
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6. 配置 
 
6.1 PD131 检测器 
 
 

11-脚连接器连线 
 
引脚   颜色  名称 

   1  红   火线 AC 120V 或 AC 230V  输入 
   2  黑  零线      50/60 Hz 
   3  灰  脉冲继电器  常开接点 
   4  紫  脉冲继电器  公共接点 
   5  黄  存在继电器  常开接点 
   6  棕  存在继电器  公共接点 
   7  蓝  线圈   
   8  蓝  线圈   
   9  绿  电源 地线 
 10  粉红  存在继电器  常闭接点 
 11  白  脉冲继电器  常闭接点 
6.1 PD132 检测器 
 

11-脚连接器连线 
 
引脚   颜色  名称 

   1  红   火线       230V AC 或 120V AC  输入 
   2  黑  零线       50/60 Hz 
   3  灰  脉冲继电器  常开接点 
   4  紫  脉冲继电器  公共接点 
   5  黄  存在继电器  常开接点 
   6  棕  存在继电器  公共接点 
   7  蓝  线圈    
   8  蓝  线圈       
   9  绿  电源地 
 10  粉红  存在继电器  常闭接点 
 11  白  脉冲继电器  常闭接点 
 
 
6.3 PD134 Detector 
 

11-脚连接器连线 
 
引脚   颜色  名称 

   1  红   火线        12-24V 
   2  黑  零线         AC/DC 
   3  灰  脉冲继电器  常开接点 
   4  紫  脉冲继电器  公共接点 
   5  黄  存在继电器  常开接点 
   6  棕  存在继电器  公共接点 
   7  蓝  线圈      
   8  蓝  线圈        
   9  绿  电源地线 
 10  粉红  存在继电器  常闭接点 
 11  白  脉冲继电器  常闭接点 

对绞

对绞

对绞



PD130                                                         用户手册                                                                 第          页 16 

7. 应用 
 
 

PD130 单通道车辆检测器能够应用于停车场和大门/通道等多种不同的环境。 
 

驱动读卡器和售票机。 
 

作为栏杆机/大门/通道的关闭检测器。 
 

作为栏杆机/大门/通道的开启检测器（自由出口）。 
 

为车辆计数提供脉冲。 
 
PD130 的用于这些目的的特性已经在前面的段落叙述清楚了。 
 

8. 客户常见故障分析 
 
 

8.1 出现的故障 
 
 
 

故障现象 产生原因 解决办法 

 
通电后红色 LED 不亮 

 
如果指示灯熄灭，那么，

与之相连的电源有问题 
 

 
检查供电电源. 

 
初始调谐后，检测指示灯

变为绿色，并以半秒的周

期闪灭 
 
 

 
由于线圈或馈线故障，检

测器不能成功调谐线圈。 
 
线圈可能太小或太大 
 
检测器自身故障 
 

 
检查线圈的安装与连接 
 
按说明重新切割 
 
更换检测器 

 
调谐后，线圈输出 LED 间

歇闪烁，继电器卡嗒作响 
 
 

 
由于线圈得到假的检测信

号： 
 
a) 相邻检测器出现串扰 
 
b) 与之连接的线圈或馈线

出现故障 
 

 
 
 
 
a) 改变频率设置 
 
b) 检查馈线是否正确连

接，馈线是否充分对绞 
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8.2  DU100-检测器诊断仪 
 
 

DU100 是一种手持式测试工具，可以帮助安装/维修人员对 PD130 检测器的操作 
与安装作正确验证。 
 
使用这种工具可以验证下列参数： 
 

1．线圈状态                       -   开路、短路或被占用 
 
2．检测器灵敏度               -   当前灵敏度（ΔL/L）和可能的最大（ΔL/L）和 

最小（ΔL/L）灵敏度 
 
3．频率显示                      -   读出检测器的实际工作频率和对串扰的估计。

DU100 自动监视相邻线圈可能产生的串扰 
 
4．故障状态                      -  历史数据被保存在检测器内，用以指明历史上的工作

状态。这些数据对分析间歇故障原因和检测器工作状

态非常有价值。 
 
更多的信息请参考 DU100 用户手册。 

 

8.3 功能测试 
 
 

测试检测器，可以通过连接一个总电感量大约为 300 毫亨的感应线圈来实现。 
（在实验室缠绕（x）圈直径为（y）的绝缘线圈）。 
 
X=19 圈 （0.25 毫米 ） 
 
Y=238 毫米（9.4 英寸） 
 
取一个火柴盒大小的金属物体接近线圈。将会出现下列检测事件： 
 
输出 LED：点亮 
 
存在输出继电器将动作 
 
脉冲继电器将间歇动作（大约以 150 毫秒的周期） 
 
测试检测器的灵敏度、存在时间时，让一个移动的铁制物体在预定的高度经过

一个经过修整的类似上述线圈要求的校准线圈。 
 
这种装置配合 DU100 手持式测试工具可以对检测器的工作特性进行一个综合的 
分析。 


